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Abstract 



In a surgical instrument, a reliable overload protection is provided by a coupling (6, 8) which disengages 
automatically when a predetermined maximum load is exceeded, between the movable actuation handle (2) 
of the instrument and an actuation member (5) of the cutting tool or the like (Fig. 1 ). 
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@ Medizinisches, insbesondere chirurgisches Instrument 

m Boi einem chlrurgischen Instrument wird durch eine bei 
Uberechrelten einer vorbestimmten mexlmalen Belastung 
aelbonfitifl ausruckbare Kupplung (6, 8) zwischen dem be- 
wegbaren Batatigungsgriff (2) des Instruments und elnem 
Betfitigungselement (5) des Schneid- odor sonstlgen Werk- 
zeugs eln zuverlfi sslger U be riastungs schutz geschaff en (Fig. 
1). 
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vcrstellbaren Exzenter abstOtzt 

Patentanspriiche ( j j nstrume nt nach einem der vorangehcnden An- 

u i sDruche dadurch gekennzeichnet daB der Form- 

1 Mcdizinisches . insbcsondere ch^urg.sches in- f j Kupplungsteile (6. 8) durch Zuriickstel- 

sirument mil einem GriffstOck (1) das mmm ^Tcs b ewe 6 baren Betatigungsgriffes (2) in d,e 

Schaft (I') verbundcn ist. in oder an dem cm Bctati 5 Reposition selbsttatig wiederherstellbar ist. 

puneselement (5) fUr ein Schneid- oder sonstiges f 

Werkzeug relativ zu dem Griffteil (1) bewegbar Bcschreibung 
angeordnet ist. und mit einem relativ zu dem GnH- 

stuck(l) bewegbar gelagerten Betat, 8""^'» W Erfm dung betrifft ein Instrument gemaB dem 

derzumVerschiebendesBetat.gungse^mentes(5) ,o Die tffdwA uchsl . 

mit diesem gekuppelt ist. wobe. e.n an dem beweg- ob ^^ , nstrum ^ te mit zwei etwa zur Betat.gung 

baren Betatigungsgriff (2) angeordnetes Kupp ^ 8 Stanzwerkzeugs od. dgl. relativ zu- 

,ungsteil (8) formschlussig an einem K«PPj»£^ Zander bewegbaren Griffteilen werden in der Praxis 

(6) des Betatigungsclement e s(S)angre ft. dadorch eman ^ Be)astungen ausgesetzt Wenn zB 

gekennzeichnet, daB die Kupplungsteile (6. 8) der , 5 ^ u m f krochirurgische s Instrument zur Oberwtndung ei- 

fLngeordnetundausgebilde.smd.daBd.eKupp- « in «^ he « den H inder„isses am Werkzeug m,t 

!ung bei Oberschreiten einer vorbestimmten max.- JJ^gL Kraft betatigt wird . konn en Beschad.gun- 

ma .en Belastung infolge der Betatigun* unter ge Ubermi upd d h ^ eine geffi h rl g e 
genseitiger Relativverschiebung der Kupplungstei ^ gen^ ^ 0peration und /oder Verletzungen die Fol- 

2. ( fns 8 iume S nt W nach Anspruch 1. dadurch geke„„- ge sern. obermaBiger Betatigungskrafte war 

zeichnet. daB das eine Kupplungsteil (8) gegen .die Zum A g ^ Anschlage d ,e 

Kraft einer Feder (4) von dem anderen Kupplungs- es b'sner R J des Bet§tigungse lementes wie bei- 

teil (6) wegbewegbar gelagert ist. SD ielsweise einer Druck- oder Zugstange zu begrenzen. 

3 Instrument nach Anspruch 2. dadurch gekenn- * ggjj*^, 2war eine Beschadigung von Maulteuen, 
zeichnet. daB die Federkraft justierbar und/oder Didurei "™ un zulassig groBen Bewegungs- 
em vom Hersteller vorgegebener Maximalwert der ^^^J!^ nich t aber eine Beschadigung 
Federkraft vom Benutzer vernngerbar ist 8 Versuches , e in Gewebeteil mit emer Kraft 

4 Instrument nach einem der vorangehenden An- autgrun instrument nicht gewachsen ist 
p che. dadurch gekennzeichnet. daB das erne 30 zu »jgg*S*^ dic Aufgab.zugrun^einlnstru- 
Kupplungsteil (8) bewegbar an dem bewegbaren Der tx i s ^ ^ ^ ^ ^ ^ dcr „ tel . 
Betatigungsgriff (2) gelagert ist. ™" mstmmentes genau definierbaren zu assigen 

5. Jnstrument nach einem der vorangehenden An- g«J werden kann, so daB Beschad.gungen 
spruche. dadurch gekennze.chnet. daB das erne J r en z e nei ausge schlossen werden. 
Kupplungsteil (8) quer zur Verschiebungsrichtung 35 d™^! wird das im Anspruch 1 gekennzcich- 
desBetarigungselements(5)yersch.ebbargelage« ^Stroment gel6st u D 
is, und mif einer Stirnflache formschlussig an dem ne gJ« l ™; e Er J ndung wird das oben erwahnte Pro- 
anderen Kupplungsteil (6) angre.ft vermieden und ein sehr zuverlassiger Oberla- 

6. Instrument nach Anspruch 5. dadurch gekenn- w«j ^ J {konstruktivc infachundmitwenig Auf- 
zeichnet. daB die Verschiebungs^ 

anderen Kupplungstei (6) angreifendenTeds (10 wano rea Zeichnung daiB estellten AusfOhrungs- 

des einen Kupplungsteils (8) die Achse (S^ u be7) jnaem Erfindung nahe r erlButert Es zeigen: 

schneidet urn welche der bewegbare Betattgungs- be«p.e w * ° ve * in f ac hte Darstellung des Be- 
griff (2) zu dem stationare Gnffstflck (1) schwenk- ^ JWg^ eines chimrgischen Instrumentes nut den 

Srumen, nach Anspruch 6. dadur^kenn- ^^^^^ der Kupplungs- 

zeichnet. daB das versch ebbare Kupplungsted (8) ^ des g Instrume „ts nach F.g. 1. . 

mt einem sich in der ye« ch " b ? n 6 sn j* tu "8 e . " ^ d J m stationaren GriffstOck 1 ist fest in an stch 

streckenden Langloch (13 auf einer den Betati- kb aem wa wese nUichen rohrffirmiger 

g^gSff P) ™t g dem GriffstOck (1) verb.ndenden ,0 J^JJlS" dessen ""HL* T e 

Schraube(7)sitzt. ^ e einer Betitigtingsstange 5 fOr das zu b^Ugende 

8. Instrument nach einem der vorangehenden An- Endeaner J« ko ibenartiges Kupplungsteil 6 
spruche. dadurch gekennzeichnet. daB das eine J^dKdSSe verschiebbar ist Das Kupplungs- 
Kupplungsteil (8) mit einem Vorsprung (10) mil we ckmaBigeFonngebung gegen Ver- 
konvex gekrtmmter Stimfliche in , «ne enjpre, 55 J^^X^SchSi gesichert sen, und sein 
chend bemessene Ausnehmung (11) des anderen drehung^um ^ ^ ^ ^^gsen- 
Kupplungsteils(6)eingreift h- des Schaftes und in der anderen Richtung durch eine 

9. Instrument nach einem der vorangehenden An- ^"^S,^ Ansch lagkonstruktion begrenzt 
sproche. dadurch gekennzeichnet daB das i eine ^'^"^^g^^ in flbU cher Weise am entfernten 
Kupplungsteil (8) verschiebbar in e.nenj FOhrungs- 60 Zum .» etau ^" ngsstange 5 angeordneten Werk- 
X (12) in einer dem anderen Kupplungs«.l (6) Ende der Ueglichc Betati- 
zugewandten Stirnnache des bewegbaren Bet&U- ""^^ d "J^inp-i 1 oberes Ende bekpielsweise 
gungsgriffs (2) sittt und von einer in einer ^Bohning ***** JX^enTffnenden Sehlitz im GriffstOck 
In Ende des Schlitzes befindl.chen Druckfeder (4) ^^S^ingestcckt und mit Hilfe einer Lager- 
beaufschlagtwird. 65 ^!T ub V7 relativ zum GriffstOck 1 drehbar an diesem 

10. Instrument nach Anspruch 9. dadurch gekenn- sAraube ^ rem Bewegung des Bettugungsgnf- 

zeichnet daB sich die Druckfeder (4) auf emer Ju- gTSdtSfdl Betftigungsstange 5 durch me form- 

stierschraube (3) und/oder einem nut dem Finger tes z wiro aui w 
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schliissige Kupplung tibertragen. die auBcr dem er- 
wahnten Kupplungstcil 6 ein an dcm Betatigungsgriff 2 
angeordnetcs zweites Kupplungstcil 8 enthfllt Das 
Kupplungsteil 8 besteht aus eincm flachen langlichen 
Korper, der in seiner Langsrichtung verschiebbar in ei- 5 
nem entsprechend bemessenen Fuhrungsschlitz 12 sitzt, 
welcher in die dem Kupplungsteil 6 zugewandte Stirn- 
flache des Betatigungsgriffes 2 eingefrast ist Mit einem 
sich in der Verschiebungsrichtung crstreckenden Lang- 
loch 13 sitzt das verschiebbare Kupplungsteil 8 auf der 10 
crwahnten, den Betatigungsgriff 2 mit dem GriffstQck 1 
verbindenden Lagerschraube 7. Die Gr6Be des Langlo- 
ches 13 ist so bemessen, daB der Bewegungskurve des 
verschiebbaren Kupplungsteils 8 wfchrend der Drehbe- 
wcgung des Betatigungsgriffes 2 beim Betatigen des 15 
Instrumentes Rechnung getragen wird. Aus dem Fuh- 
rungsschlitz ragt das Kupplungsteil 8 mit einem Vor- 
sprung 10 (Fig. 2) mit konvexer, z.B. halbkreisformig 
gekrUmmter Stirnflfiche hervor. Der Vorsprung greift 
normalerweise in eine entsprechend dem Ziel der Erfin- 20 
dung bemessene, bei dem dargestellten Beispiei eben- 
falls halbkreisfdrmig gekrummte Ausnehmung 11 in der 
dem Kupplungsteil 8 zugewandten Unterseite des 
Kupplungsteils 6 ein. In diese Position wird das Kupp- 
lungsteil 8 durch eine Druckfeder 4 gedrQckt, die in 25 
einer sich vom Boden des erwahnten Fuhrungsschlitzes 
12 lfings der Verschiebungsrichtung des Kupplungsteils 
8 fortsetzenden Bohrung sitzt. Die Druckfeder 4 stutzt 
sich an ihrem unteren Ende auf einer vorzugsweise von 
auQen nicht oder nicht ohne weiteres zuganglichen Ju- 30 
stierschraube 3 ab, mit der die Federkraft und damit die 
Druckkraft des Kupplungsteils 8 einstellbar ist Die Ver- 
schiebungsrichtung des Kupplungsteils 8 steht quer und 
bei dem dargestellten Beispiei in Ruhestellung des In- 
struments senkrecht zu der Verschiebungsrichtung des 35 
Kupplungsteils 6. 

Die Lagerschraube 7 halt das GriffstQck 1 mit dem 
Kupplungsteil 6, den Betatigungsgriff 2 und das Kupp- 
lungsteil 8 sowie die Feder 4 zusammen. Wenn die La- 
gerschraube 7 entfernt wird, konnen diese Teile ausein- 40 
andergenommen werden. und entsprechend einfach 
sind sie montierbar. 

Wenn bei der Betatigung des Instrumentes dem am 
entfernten Ende der Stange 5 befindlichen Werkzeug 
ein Hindernis entgegenwirkt, zu dessen Oberwindung 45 
der Arzt eine GbermaBige Kraft aufwenden mOBte, der 
das Instrument nicht oder nicht dauerhaf t gewachsen ist. 
so soil diese fur das Instrument unzulassige Betfitigungs- 
kraft von der Kupplung nicht ubertragen werden. Bei 
einer die zulissige, durch die Stellung der Justierschrau- 50 
be 3 definierte GroBe flbersteigenden Belastung wird 
deshalb der Vorsprung 10 des Kupplungsteils 8 gegen 
die Kraft der Druckfeder 4 aus der Ausnehmung 11 
ausgerflckt, statt das fiber die Stange 5 von dem Hinder- 
nis beaufschlagte Kupplungsteil 6 zu bewegen oder wei- 55 
terzuschieben. 

Bei dem dargestellten Beispiei wird mit der Justier- 
schraube 3 vom Hersteller des Instrumentes der maxi- 
mal zulfissige Druck des Kupplungsteils 8 und damit die 
maximale Belastbarkeit des Instrumentes festgelegt Es 60 
kann aber zweckmflssig sein, daB der das Instrument 
benuuende Arzt die Mdglichkeit hat, wahlweise eine 
geringere als die vom Hersteller vorgegebene Bela- 
stungsgrenze einzustellen. Hierffir kann sich beispiels- 
weise die Druckfeder 4 unmittelbar oder vorzugsweise 65 
fiber die Justierschraube 3 auf einem Exzenter (nicht 
dargestellt) abstQtzen, der mit d m Fing r drehbar am 
Betatigungsgriff 2 gelagert ist und je nach Stellung die 
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Druckfeder mehr oder weniger entlastet. 

Wenn die Kupplung zur Realisierung des angestreb- 
ten Oberlastungsschutzes unter Zusammenbewegung 
der Griffteile ausgeruckt wurde, genQgt es. den beweg- 
baren Betatigungsgriff 2 in die Ruhestellung zurQckzu- 
bringen, damit der Vorsprung 10 wieder in die Ausneh- 
mung 11 zurlickspringt, da die Axialbewegung des 
Kupplungsteils 6 durch Anschlag am GriffstQck 1 be- 
grenzt wird 

Bei dem beschriebenen Beispiei ist es wichtig, daB die 
Verschiebungsrichtung des Kupplungsteils 8, dh. die 
Achse, langs der sich der Scheitelpunkt des Vorsprungs 

10 bewegt, die Achse schneidet, urn welche der beweg- 
bare Betatigungsgriff 2 zu dem stationaren GriffstQck 1 
schwenkbar ist WQrde man beispielsweise das Kupp- 
lungsteil 6 in Fig. 1 nach rechts neben die Schwenkach- 
se, d.h. die Lagerschraube 7 versetzen, so wurde beim 
Verschwenken des Betatigungsgriffes 2 wegen der un- 
gunstigeren HebelverhMltnisse zunSchst hauptsachlich 
eine Verschiebung des Kupplungsteils 8 quer zur 
Schaftachse des stationaren GriffstQcks 1 ohne wesent- 
liche Verschiebung der Betatigungsstange 5 durch den 
Vorsprung lOerfolgen. 

Der beschriebene. im Prinzip aus Fig. 2 ersichtliche 
Oberlastungsschutz durch zwei relativ zueinander be- 
wegbare Kupplungsteile, von denen der eine Teil form- 
schlQssig beispielsweise mittels eines konvex gekrilmm- 
ten Vorsprungs in den anderen Teil eingreift und minde- 
stens eines der Teile bei Oberlastung elastisch nachgibt, 
eignet sich fQr jedes beliebige Instrument der vorliegen- 
den Gattung. Die Erfindung ist auch nicht auf die in 
Fig- 2dargestellte Formgebung beschrSnkt, sondern auf 
andere Weise realisierbar, wenn der FormschluB der 
Kupplungsteile nur bis zu einer definierten Belastung 
erhalten bleibt. 
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